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4) Judul Penelitian : 

1. Mendisain Web dan Membuat Antarmuka Sistem Untuk Pengontrolan Motor DC 

2. Pembuatan program pada web untiik menhasilkan keluaran pada port parallel yang 

akan digunakan untuk mengontrol pergerakan motor 

3. Membuat Rangkaian Driver Sebagai Penggerak Motor DC 
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